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融云创新的智能配送机器人在马来西亚、新加坡高端社区投入运营；翰凯
斯自动驾驶小巴穿梭在日本、意大利街头……近年来，贵州抢抓人工智能浪
潮，立足“东数西算”算力枢纽资源、山地特色场景与工业积淀，机器人产业
乘风蓄力，整机制造、核心零部件研发、具身智能数据服务、场景集成应用协
同推进，产业生态逐步成型。一批“贵州智造”的机器人正在国内外市场崭露
头角，实现技术创新与产业生态双向突围。

在贵阳市观山湖区街头，翰凯斯无人驾驶移动巴士平稳穿梭，主动避让行

人和车辆。车厢内，乘客惬意落座，伴着车载移动 KTV的旋律轻声哼唱，沉浸

式体验智慧出行的便捷。

另一边，在贵阳国家高新技术产业开发区内，贵州翰凯斯智能技术有限公

司的工程师们正对刚下线的无人驾驶移动巴士进行数据调试，传感器高速捕捉

周边环境信息，屏幕上实时跳动环境感知、路径规划的各项参数。

“目前，我们已有 4款城市机器人投入市场，正在研发的 1款也进入测试阶

段，是行业内少有的同时覆盖软硬件研发与自主制造的全链条企业。”翰凯斯

负责人喻川说，除在国内多座城市开展多元场景应用外，产品还走出国门，在

日本、意大利拿到了城市机器人上路牌照，正式进入规模化落地阶段。

罗尔西科智能传动 （贵州） 有限公司则瞄准机器人传动核心部件赛道，不

断向产业链上游攻坚，补齐产业短板。

“直线关节模组是人形机器人实现伸缩、推拉、直线位移的核心运动单

元。简单来说，就是机器人的‘肌肉’。”罗尔西科智能传动 （贵州） 有限公司

总经理肖波介绍，长期以来，高端行星滚柱丝杠及直线关节核心技术被国外企

业垄断。

为此，该企业凭借多年深耕精密传动领域的技术积累，研发出了精度更

高、承载力更强、耐用性更优且可广泛适配人形机器人的行星滚柱丝杠与一体

化直线关节模组。不仅打破海外技术壁垒，还填补了贵州人形机器人核

心传动部件的生产空白。

高质量训练数据是机器人迭代进化的“数字燃料”。在景联

文 （贵阳） 科技有限公司具身智能数据采集基地，工作人员

穿戴专业动作捕捉头环、体感传感设备，沉浸式还原居家

日常生活场景，采集折叠衣物、拆快递、拧瓶盖等人体

运动姿态、发力逻辑、环境交互等多维度数据。

“所有原始数据经过清洗、标注、结构化处理后，

将形成高标准具身智能数据集，为各类人形机器人、具

身智能大模型训练提供核心支撑。”景联文具身智能项

目经理李阳说，机器人想要真正实现场景化落地应用，

必须依靠海量真实物理交互数据。

景联文聚焦家庭服务等高频现实场景，持续打磨数

据采集规范，其具身智能数据已服务全国众多机器人研发

企业。

贵州机器人产业链的完善，既需要硬核制造与数据支

撑，也离不开场景落地的本土化赋能。

贵州灵机一动人工智能科技有限公司瞄准机器人场景应用与二次

开发，精准补齐了贵州机器人产业落地服务短板。

“我们的思路不是简单的‘让机器人跳一段民族舞、说几

句方言’，而是构建‘文化素材库—动作与语音模型微调

—场景落地闭环’的完整融合路径。”贵州灵机一动董

事李忠平说，依托贵州高校孵化平台资源，企业立足

贵州山地特色场景与文旅、研学、商业等本地需

求，对机器人进行定制化二次开发，优化了人机交

互、场景适配、智能调度等功能。

如今，经过企业优化调试的人形机器人、仿生

机器狗，已广泛亮相城市文旅展演、校园科普课堂

等场景，可自主完成交互讲解、动态展演、简易巡

检等多元化任务。

产业乘风起势的背后，是贵州全方位、多层次的政

策扶持体系持续护航。

今年 7月，《贵州省大数据发展专项资金支持人工智能发

展指南 （2026年版）》 发布，在全国首创将具身智能数据采集纳入

核心支持领域，对具身智能采集工厂给予专项补贴。《贵州省“人工智能+制

造”实施方案》 进一步提出，发展智能机器人、无人机、智能专用设备等产

业，加快工业智能体、具身智能等技术在工业场景中的应用。

目前，贵州已集聚一批机器人整机制造、核心零部件、具身智能数据服

务、场景集成应用等上下游企业，形成了贵阳高新区、贵安新区、云岩经开

区、安顺西秀区多点联动的产业布局。

“贵州依托特种机器人制造

基础、‘东数西算’国家算力枢

纽资源及独有复杂山地非标应

用场景，具备走出差异化机器

人产业发展路径的独特禀赋。”

8 月 20 日，贵州理工学院党委

常委、副院长李少波接受记者

采访时说。

他认为，贵州机器人产业

整体尚处在基数较小、增速较

快的起步爬坡阶段。在贵安机

器人创新产业园，目前已集聚

机器人及配套企业 11 家，园区

产值约 1亿元，产业生态正在逐

步成型。

谈及算力资源对机器人产

业的支撑，李少波表示，贵州

算力从研发、生产、应用三大

维度，为机器人全产业链发展

赋能。

在研发环节，算力是机器

人“智能大脑”的核心支撑，

要通过并行计算、海量数据处

理、虚拟仿真加速等，压缩 AI

模型迭代周期，优化机器人复

杂 环 境 感 知 、 决 策 、 执 行 能

力，筑牢智能化研发根基。

在生产环节，算力成为产

业 集 聚 与 效 能 提 升 的 关 键 抓

手，可支撑智能数据标注、工

厂数据采集、数字模型仿真验

证等核心环节。

在应用环节，算力推动机

器 人 深 度 落 地 实 体 场 景 。 当

前，贵州智能机器人已广泛应

用于能源矿山、航空航天、磷

煤化工、山地农业等领域，山

地巡检无人机、消防机器狗、

FAST 拆装机器人等特种机器

人，依托边缘算力完成实时作

业。同时，场景产生的海量数

据反哺算法迭代，形成“应用

生数据、数据训模型、模型优

应用”的良性循环。

针 对 市 场 同 质 化 竞 争 难

题，李少波说：“贵州可立足自

身禀赋，走‘以场景定研发、以

数据喂模型、以算力训大脑、以

特种机器人服务国家战略’的错

位发展道路。”他认为，“十五五”

期间，贵州可重点攻关无人机、

反无人机装备等特种机器人及

核心零部件，培育未来战略性产

业，同时紧扣山地特色、富矿精

开及本地优势产业，聚焦能源矿

山、航空航天、山地农机、智慧

文旅四大赛道，做大具身智能

数据产业。

培育贵州特色的机器人产业
——访贵州理工学院党委常委、副院长李少波

本报记者 鲍贝贝

案例

近日，在贵阳经济技术开

发区，贵州航天电器股份有限

公司所属子公司威克鲍尔车间

里，一台六轴工业机械臂正在

以 0.1毫米的精度，装配直径仅

有人类头发丝十分之一的特种

行业产品。

“人形机器人几十个轴，误

差 是 个 叠 加 的 过 程 ， 关 节 越

多，负荷误差就越大。”威克鲍

尔技术设计人员蒋度远说，“威

克鲍尔装配用六轴机器人，因

为轴少，精度也越好控制。”

在他看来，具身机器人追

求的是“泛化能力”，让一个机

器人什么都能干，但能干到什

么精度，是另一回事。

特殊应用场景追求的是极

致稳定，不需要跳舞，不需要

翻跟头，只做一件事：把东西

放到该放的位置，偏差不能超

过0.1毫米。

六轴工业机器人拥有六个

旋转关节，末端可达三维空间

不同位置，广泛应用于焊接、

喷涂等领域。威克鲍尔车间装

配不同产品的机械臂，正是特

种精密装配的典型应用。

“手机装配，现在还是人在

打螺丝。”蒋度远说，“威克鲍

尔调试装配的是特殊产品，精

度要求是 0.1 毫米。”人装不进

去可以“再摆一下”，但机械臂

不行，误差超出范围就报废，

没有将就空间。

更大的挑战来自特种制造

的“多品种、小批量”。一般产

线 可 以 “ 一 次 编 程 ， 批 量 复

制”，成本摊薄后很划算，但特

种产线一个批次通常只有几百

件，甚至几件，为每个产品单

独开发程序，成本太高。

威克鲍尔的一项新专利就

在“容错”上做文章。“机器人

末端浮动夹爪”通过导向柱和

轴套连接固定与夹持组件，工

件接触机台时可自适应滑动，

避免刚性碰撞。这套被动柔性

结构能自动补偿±0.5mm 级定

位误差，提升装配成功率，成

本低且维护简单，在工业产线

中易于推广部署。

装配误差不超 0.1毫米
本报记者 杨学安

短评

社区配送机器人、工业搬运机器人、无人驾驶
小巴……加速走向全球，在社区、工厂、街道多场
景同时发力，靠的是算力与算法，拼的是数据与
模型。

服装、家电、家具，在客厅、厨房、卧室里服
务着亿万家庭，拼的是劳动力成本与规模效应，靠
的是汗水与双手。电动汽车、锂电池、光伏产品接
力出海，拼的是资本投入与产能规模，靠的是重资
产与产业链。如今，机器人在社区、工厂、街道多
场景同时发力，靠的是算力与算法，拼的是数据与

模型。
从传统产业到新兴产业、未来产业，贵州制造

自身的算力优势，进行着一场智造“换挡”。从劳
动密集型到资本密集型，再到算力密集型，现在比
拼的是谁更“聪明”。

电动汽车、锂电池等打开了贵州先进制造出海
的突破口，人工智能、机器人则在这条路上走得更
深更细，从算力底座到产品落地，从技术验证到海
外市场拓展，贵州正在将算力优势转化为全球竞
争力。

“算”出机器人的竞争力
杨学安
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贵 州 翰 凯 斯 智 能贵 州 翰 凯 斯 智 能
技术有限公司无人驾驶技术有限公司无人驾驶
小巴行驶在贵阳街头小巴行驶在贵阳街头。。

本报记者本报记者 张丽张丽 摄摄

贵阳市云岩区普贵阳市云岩区普
天中央国际小区天中央国际小区，，扫扫
地机器人正在作业地机器人正在作业。。

刘朝能刘朝能 摄摄

机器人“T 罗”在村超球场比赛。 杨文舒 摄
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